1) [image: ]Pneumatický motor se ovládá pomocí tlačítka a po stlačení tlačítka vyjíždí rychle. K vracení se používá pneumatický koncový spínač, který signalizuje koncovou polohu a pomalu vrací píst zpět. V tomto obvodu je stále ale problém, že chybí odlehčovací ventil, který zajistí opravdu rychlé vysunutí pístu.
2) Nyní je schéma takto pozměněno: Píst je napojen na odlehčovací ventil, který se po sepnutí tlačítka otevře a rychle vypustí všechen vzduch. Toto zapojení již vyhovuje zadání.
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Napis zavér na pro protokol do pneumatiky na téma: ZARIZENI NA VYSEKAVANI Z
KOZENEHO PASU

Pist pneumotoru mé po stlacen” tladitke velmi

rychle vyjet a po dosaZeni koncové polohy se.

pomalu vrétit.

V z8véru Ize konstatovat, Ze zafizenf na vysekdvani z kozeného pasu funguje efektivné a o P
presné. Pist pneumotoru rychle vyjiZdf po stlagent tladitka a pomalu se vracf zpét do koncové
polohy. Toto zafizenf je vhodné pro vysekévénf koZenjch pést a méze byt pouito pro riizné

primyslové aplikace.

Zkus to znovu a vice se zaméf na shéma zapojent, pouZij pouze pneumatické komponenty a
k vracenf pouij koncovy senzor (pneumaticky). Do schéma zakomponuj i odlehovacf ventil

V z8véru Ize konstatovat, Ze zafizenf na vysekdvani z koZeného pésu je zapojeno takto: o P
Pneumaticky motor s pistem je napojen na tladitko, které slouzf k aktivaci vyjizdénf pistu. Pist
je také napojen na odlehéovacf ventil, ktery umoziiuje pomalé vracenf pistu zpét do koncové

polohy. Pro dosazenf koncové polohy se pouziv koncovy senzor, ktery signalizuje, kdy mé

byt odlehéovacf ventil aktivovén. Tento systém funguje efektivné a presné, a diky pouz
peumatickych komponentd je robustnf a spolehlivy.




